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HEFE: robomaster@dji.com
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BR: http:/Awww.rchomaster.com
Hif: 0755-36383255 ( A—Z=/AA10:30-19:30)
bt FERERYIATFLL KA S 1089 SEER RIS R APl EI2# 202



	修改日志
	1. 修订“携带”的定义（适用于RMUC、RMUT）
	2. 取消哨兵轨道传感器（适用于RMUC）
	3. 修改兑换站的部分结构（适用于RMUC、RMUT）
	图 1 兑换站示意图

	4. 增加兑换站相关判罚（适用于RMUT）


