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修改日志 
日期 版本 修改记录 
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组委会对《RoboMaster 2022 机甲大师超级对抗赛比赛规则手册 V2.0》及《RoboMaster 2022 机甲大师

高校单项赛比赛规则手册 V2.0》新增如下修订： 

1. 修订“携带”的定义（适用于 RMUC、RMUT） 

 
携带：比赛过程中，机器人与可移动道具之间产生直接或间接接触，导致其发生明显位移，

或者机器人与可移动道具之间产生持续且不可自然脱离的连接。 

2. 取消哨兵轨道传感器（适用于 RMUC） 

取消 RMUC 复活赛和全国赛阶段哨兵轨道两端下方安装的激光测距传感器。 

3. 修改兑换站的部分结构（适用于 RMUC、RMUT） 

删除兑换槽下方的平台结构（红色圆圈标记处），具体位置如下图所示。RMUC 及 RMUT 比赛规则

手册 V2.0 中涉及被修改结构的图纸不再单独更新，兑换站实际结构以下图为准。 

 

[1] 矿石兑换槽 [2] “R”字状态指示灯 [3] 矿石收集槽 [4] 场地交互模块卡铺设区域 

[5] 兑换站底座 [6] 横板 [7] 防撞条   

图 1 兑换站示意图 
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4. 增加兑换站相关判罚（适用于 RMUT） 

在工程采矿比赛过程中，当兑换站“R”字指示灯处于熄灭状态时，工程机器人不得将矿石放入兑换

槽。 

违规判罚：若系统检测到矿石被放入兑换槽，对违规机器人发出红牌警告。 
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